PROJELERIMIZ

PROJE SERGIMIZ — BOLUM IClI PROJELER VE MEKATRONIK UYGULAMALAR




PROJE SERGIMIZ

Ogrencilerimiz tarafindan “Mekatronik Sistem Tasarimi” dersi kapsaminda hazirlanan bitirme projeleri sergimiz. Sergide mezun
durumunda olan 4. sinif 6grencilerimizin disinda 2. ve 3. sinif 6grencilerimizin ¢esitli yarismalar ve diger bolim dersleri icin
hazirlamis olduklari projeler de bulunmaktadir. Sunum icinde sinirli sayida projeye yer verilmistir. Proje video ve sunumlarimiz ile
sergi gorsellerimizin tamamina sunum icinde verilen baglantilardan ulasabilirsiniz.
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PROJE SERGIMIZ

Bitirme projeleri sergimiz:
https://www.erbakan.edu.tr/mekatronikmuhendisligi/haber/2618/mekatronik-muhendisligi-1-bitirme-projeleri-serqisi

Bitirme projeleri sunumumuz:
https://www.erbakan.edu.tr/en/muhendislikvemimarlik/haber/2705/mekatronik-muhendisligi-bitirme-projeleri-sergisi
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https://www.erbakan.edu.tr/mekatronikmuhendisligi/haber/2618/mekatronik-muhendisligi-1-bitirme-projeleri-sergisi
https://www.erbakan.edu.tr/en/muhendislikvemimarlik/haber/2705/mekatronik-muhendisligi-bitirme-projeleri-sergisi

PROJE SERGIMIZ

Proje videolarmiz:
https://www.erbakan.edu.tr/mekatronikmuhendisligi/sayfa/4172
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Otomatik Kalp
Masaj Cihazi
TUBITAK Destekli
Girisimcilik Projesi
Bitirme Projesi

Ali UZDiL

Kalp masaji yapilmasi esnasinda
karsilasilan glcluklerin giderilmesi
amaciyla gelistirilen bir cihazdir.
Cihaz hastaya kolayca baglanir ve
hasta grubuna gore ayarlandiktan
sonra otomatik olarak kalp masaji
uygulanir.
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Otonom Insansiz
Hava Araci ve Takip
Sistemi

Bitirme Projesi
Alper UNLU

IHA'larin  gitmesi gereken hedef
koordinatlar alinarak optimum rota,
yapay zeka ile hesaplanir. Rota
iHA'ya iletilir. Rota, IHA tarafindan
otonom bir sekilde tamamlanir. Ayni
zamanda IHA internet ({zerinden
online takip edilebilir.  Askeri
sistemlerde anlik durum tespiti icin
onem teskil etmektedir.
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CPM Cihazi
Bitirme Projesi
Saban GULONU

Cihazimiz bacaklarda olusan capraz
bag kopmasi, meniskis yirtilmasi

tedavisinde kullanilmak Uzere
tasarlanmistir.  Sarekli  hareketi
saglayarak iyilesmeyi hizlandiran bir
cihaz olarak fizik tedavi
merkezlerinde kullaniimaktadir.
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Yapay Zeka ile
Robot Rotalama
Bitirme Projesi
Talha CEKIM

Yapay zeka teknolojisiyle guizergah
uzerinde belirlenen lokasyonlarin
tamamina ugranarak istenen
konuma en kisa yoldan varilmasini
saglayan sistem.
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GOriint Isleme
lle Nesne Takibi
Bitirme Projesi
Oguz ARDUG ve Alican
OZKUM

Sistem paletli tank Gzerine kurulu bir
kamera sisteminden olusmaktadir.
Kesif araci olarak kullanilabilir.
Uzerindeki kamera sistemi cevredeki
hareketleri algilayarak bagh oldugu
pan-tilt sistemi sayesinde algiladigi
hareketin surekli takibini gorinti
isleme teknigi yardimiyla
saglamaktadir.
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Android Kontroll(i
Bebek Kamerasi
Bitirme Projesi
Serkan YILDIRIM

Bebeklerin bakiciya birakildigi ya da
aile bireyleriyle ayni ortamda

bulunmadigi durumlar gozetilerek
bebeklerin anlik olarak takip edilip
saglik durumunun kontrol
edilebilmesi amaciyla gelistirilen bir
cihazdir. Telefondaki kamera hareket
ettirilerek cihaz kamerasi kontrol
edilebilir.
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3 Boyutlu Yazici

Bitirme Projesi
Ibrahim AK

Bilgisayar destekli tasarim
programlariyla modellenen veya 3
boyutlu tarayicilarla taranan bir
modelin uretilmesi amaciyla
kullanilan yazici tipidir.
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Android ile
Mazeball Kontroli
Bitirme Projesi
Abdurrahman Oguzhan
DURMAZ

Cocuklarin ilgisini ceken, eglenceli ve
cocuk gelisimi icin faydali olan
mazeball oyuncagini teknolojiyle
bulusturarak  daha vyararh ve
cocuklar icin teknolojiye merak
uyandiracak sekilde entegre ettim.
Cep telefonu kullanan  kiglk
cocuklarin gercek hayatla
baglantisinin kopmasini
engelliyorum.
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Gimbal

Bitirme Projesi
M. Furkan KUTUK

Kullanicinin ~ yaptigi  hareketlere
motorlar Uzerinden ters yonde
hareket olusturularak stabil bir
durusun saglandigi sistem.
Titresimlerin sonimlenmesi ve bu
sayede cihaza bagli olan kameradan
dizgin bir gorintinin elde
edilmesi amaciyla kullanilmaktadir.
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Beyin Dalgasi ile
El Kontroll
Bitirme Projesi
Samet CEKIN

Mobil Beyin Dalgasi Algilayicisiyla
insan beynindeki noronlarin
elektriksel iletiminden ortaya cikan
sinyaller okunup incelenir. Bu
sinyallerden; odaklanma ve
rahatlama sinyalleri  kullanilarak
mekanik bir elin kontrolu
saglanmistir.
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El Kontrolli

Araba

Bitirme Projesi
Azat Can CIFTCI

Eldivenin UGstliinde bulunan aci dlcer
ile arabanin yonunid ve hizini
kablosuz baglanti ile kontrol etmeyi
saglayan sistem.
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Denge Robotu

2. Sinif Projesi
Oguz Kaan BILICI

2 tekerlekli mobil denge robotudur.
PID kontrol kullanilmistir. Mpu6050
ivme ve gyro algilayicilarindan gelen
veriler raspberry pi
mikrodenetleyicisinde kalman
filtresinden gecmektedir.
Algilayicilardan alinan verilere gore
motorlara PWM sinyali
gonderilmektedir.
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Kulucka Makinesi

2. Sinif Projesi

Hilmi Tunahan AKTAS ve
Kadir OZEN

Embriyonun gelisimi ile ilgili uygun
islemin devam edilebilmesi icin
yumurtanin cevrilmesi ve ona 0zel
bir sicakligin yumurta icinde devam
ettirilmesi gereklidir. Ayrica
sicakhgin her yerde esit degerde
olmasi icin hava sirklilasyonu

yapilmadir. Bu islemlerin
gerceklestirildigi sistem
gelistirilmistir.
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BOLUM PROJELERI VE UYGULAMALAR

SERVO MOTOR KONTROLLU 3 EKSEN CNC ROUTER

TEZGAH YAPIMI. ROUTER TEZGAHI BOLUMUMUZ KUKA ROBOT MEKANIGINE SAHIP ROBOT KOLUN
MEKATRONIK LABORATUVARINDA BULUNMAKTA OLUP PROGRAMLANABILIR MANTIK DENETLEYICILERLE 6
BILGISAYAR DESTEKLI URETIMDE VE BOLUM iCi EKSENDE HAREKETI VE KONTROLU SAGLANMAKTADIR.

PROJELERDE AKTiF OLARAK KULLANILMAKTADIR.

.
— — = W : e — oy
— i = — s
/
— ’ s, o
A ,'.- = < -
. ) = AL ,\
- = - \ \ .
: - ;
) & 4 e T = l q ‘
2,

https://www.erbakan.edu.tr/mekatronikmuhendisligi/sayfa/4172

15.04.2022 MEKATRONIK MUHENDISLIGI BOLUMU



https://www.erbakan.edu.tr/mekatronikmuhendisligi/sayfa/4172

BOLUM PROJELERI VE UYGULAMALAR

VERILEN SiPARISE GORE BEZLERI SECEN VE KUTULARA _
DOLDURAN BEZ SECIM ROBOTU. ROBOT KOZMETIK BEZ SECiIM ROBOTUNUN DEVREYE ALIMI
SANAYINDE AKTIF OLARAK KULLANILMAKTADIR.
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BOLUM PROJELERI VE UYGULAMALAR

AKILLI MOBIL CIHAZ iLE KABLOSUZ KAN BASINC HOLTERININ GELISTIRILMESI.

CIHAZ, HEM KAN BASINCI OLCUMU HEM DE KAN BASINCI HOLTERI OLARAK DERINLIK KAMERASI UZERINDEN INSAN HAREKETLERININ iINSANSI
ISLEV GORMEKTEDIR. GELISTIRILEN YAZILIMIN KURULU OLDUGU MOBIL ROBOTLARA OGRETILMESI. KULLANICI TARAFINDAN GERGEKLESTIRILEN UST
CIHAZ HEM GOSTERGE HEM DE KONTROL CIHAZI OLARAK VUCUT HAREKETLERI INSANSI ROBOT TARAFINDAN TAKLIT EDILEBILMEKTE
KULLANILABILMEKTEDIR. MOBIL CIHAZ ILE MANSON ARASINDAKI ILETISIM VE BELIRLENEN HAREKETLER GELISTIRILEN YAPAY SINiR AGI MODELIYLE
KABLOSUZ SAGLANMAKTADIR. KABLOSUZ BAGLANTI SAYESINDE, KAN ROBOTA OGRETILEBILMEKTEDIR.

BASINCI OLCUMLERI GUN BOYUNCA VE HASTAYI RAHATSIZ ETMEDEN
RAHATLIKLA YAPILABILMEKTEDIR.

https://www.youtube.com/watch?v=Yi2 ntMyGAU
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